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Despite what we’re used to believe and see today, in the past centuries mountain
territories were not isolated areas: on the contrary, they were crossed by a dense network
of ‘roads’, paths and muletracks that connected valleys way more effectively than the
roads on the valley floor. A ‘slow’ infrastructure, almost invisible but widespread, which for
centuries has been the backbone of communications, trades and above all cultural
contamination among the Piedmontese valleys and those beyond the Alps.

These paths also have a strategic importance, since they were used as invasion routes or
for the deployment of troops and artillery.

One of these is the so-called ‘Strada dei Cannoni’ (Cannons’ Path), built in the Maira
valley in 1744 during the War of the Austrian Succession. This entrenchment road, which
connects the Savoy defensive positions of the Varaita valley with those of the Stura di
Demonte through the Maira valley, was specifically designed to quickly deploy men and
artillery between the ridges of these valleys.

Its peculiarity lies also in being a communication path transversal to the valley’s ridges,
complementary to the more well-known routes that run longitudinally through the valleys.

The thesis aims to investigate its chronology, map its route and check its current
conditions by combining historical and cartographic research, on-site 3D surveys and GIS
tools.

The study of the path, aiming to a future enhancement, reprensents also a chance to apply
low-cost rapid mapping Geomatic techniques, such as expeditious photogrammetry, and
to verify whether and how it's possible to obtain a digital model of the path using rapid
mapping, image and range-based systems.
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A Straicio del regesto realizzata
per 1a catalogazione del materiale
consultato e la correlazione con g
‘eventi storici, inerent sia la Strada
dei Cannani che la Val Maira,

Consultazione di font archivistiche
differenti: ASTO, BRT, BNUTO, IGM,
BNF, archivi privati e archivi storicl

comunall.

l Carta del Borgonio del 1680 con
‘appunti manascritd sugh eventi
bellici del 1744

In rosso i movimenti delle truppe
galloispane, in nero quell delle
truppe sabaude.

Collezione Giorgio & Laura Aliprandi,
Milano.
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o Tracciato e
profilo altimetrico
della Strada dei
Cannoni attraversa
la Val Maira

Sono identificati |
siti trincerati & le
posizioni difensive
realizzate dalle
truppe sabaude
rail 1742 i1 1744
contro le colonne

mslm.

1000
msLm.

W Classificazions
per tipologia dei
tratti della Strada
dei Cannoni nei
comuni di Eva e
Stroppo.

o u 20

i
Lunghezza complessiva 38 km
Dislivelio 1400+1600 metri

Sﬂ‘km
Quota minima: 500 m {Ponte novo)
Tempo di percorrenza: 10 h

Partenza: Colle della Bicocca (2286 m)
Arrivo: Colle del Mulo (2529 m)

Ricerca, analisi o ineranti la Cannoni @ la Guarra di Successions austriaca
Comparazions della cartografia storica (XVII-XIX-XX sec.) e odiemna / immagini multispettrall della Val Maira

Elaborazione delle fontl cartografiche su GIS

A Confronto e sovrapposizione d tre
carte nel vallone CElva.

da sinistro: Corta topografica del
Piemonte Occidentale (1745-1757),
Carta catastale di Elva (1790],
Ortofoto 2018 e datasets viabilita,
rete sentieristica e rete fuviale della
Regione Piemonte (2015)

Dataset ricavati dal Geoportale della
Regione Piemonte

“Aimpiego di sistemi innovativi
per o studio del territorio, tra cui
Fortofato Near infraRed (NIR).

sopra: individuazione dei percorsi
sul terreno comparati con fortofoto
AGEA del 2018

sotto: | trincerament del Colle

della Bicocca. Confronto su GIS

tra le tracce visibili oggi mediants

fato aerea NIR (Near Infrafed) e il

disegno delie stesse linee nella Carta
ica del Piemonte Occidentale

realizzata da Giovan Battista Sottis

nel 1745,

Dataset ricavatl dal Geoportale della
Regione Piemonte.

Analisi

storica dalla Val Maira
QGenesl @ ragioni strategiche della Strada del Cannoni
Analisi del tracclato su GIS - Rillevo diratto 3D mediante GNSS

erritario
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Comparazions del modelil 3D fotogrammetricl del percorso

Fotocamera mirrorless
Sony a7 lll

“dlEiaborazione digitale delle tre fasi affrontate per diascuna dei tre
modelli del sentiero.

Da destra verso sinistra si possono osservare i tie points, 1a nuvola densa e
il modello poligonale finale.
senza cavalletto di

- Acquisizione fotogrammi in modalith Auto,
sostegno.

W Comparaione su software 3DReshaper dei modell fotogrammetrici

- Temgpi di acquisizione ridott realizzati con la fotocamera Sony e FOSMO+ in versione ‘ottimale” tra i

s due 3 il 90% dei punti ha uno scostamento massima inferiore ai 3 cm.
- Buona scala di dettagio: 01 a4 =
GSD: 0.606 mm/px R

RMS repr. error: 0.752 px

Camera stabilizzata
DJI OSMO+

- Acquisizione fotogrammi mediante

wideo FHD
- Tempi di acquisizione estremamente ridotti
- Low cost

- Buona scala di dettagiic:
GSD: 1.16 mmipx

RMS repr. error: 0.858 px i
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Focus 3D X330

In condizioni in cui non & possibile usare le
tecniche fotogrammetriche precedent, un al-
tro sistema impiegabile per il rapid mapping &
il Terrestrial Laser Scanning (TLS), o LIDAR ter-
restre.

P Comparazione della
mesh 3D nelle tre

£ uno strumento range-based che permette di Clbesu S Al e merc
ottenere scansioni el sito in tempi brevi. da sinistra: il modello

i perd derivato dai fotogrammi
della Sony, quello da
OSMO+ ‘ottimale’ e quello
da OSMO+ 'speditive’

ta di uno strumento dal costo molto elevato.
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