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Mise en œuvre de l'accéléromètre gyroscope numérique MPU 6050 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Schéma structurel de la carte du capteur. 

 

 

Capteur disponible :  

 http://fr.aliexpress.com/wholesale?catId=0&initiative_id=SB_20160331043101&SearchText=mpu+6050 

 

  

mailto:matlab@garny.fr?subject=Tuto%20Matlab%20Simulink
http://fr.aliexpress.com/wholesale?catId=0&initiative_id=SB_20160331043101&SearchText=mpu+6050
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Schéma de câblage avec une carte Arduino Mega 2560 

  

Modèle de simulation : MPU6050_acq_sf.slx 
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Propriétés du modèle : 

 

 

Accélération (X Y Z) : −𝟐𝟏𝟓 < 𝐚𝐜𝐜 < 𝟐𝟏𝟓  

Paramètre 4G Mode 4G (1C08)  sortie −4 < 𝐺 < 4 

Gyroscope (X Y Z) : −𝟐𝟏𝟓 < 𝑔𝑦𝑟𝑜 < 𝟐𝟏𝟓  

Paramètre 1000°. 𝑠−1 Mode 1000 (1B10)  sortie −1000 < 𝑔𝑦𝑟𝑜 < 1000 
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Visualisation enregistrement "to Workspace" plot(accelerometre,'DisplayName','accelerometre') 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Chronogrammes Initialisation : 

 

i2cWr(uint16(hex2dec( '6B00' ))); %Power on 

i2cWr(uint16(hex2dec( '1B10' ))); %gyro 0x10=1000°/s 

i2cWr(uint16(hex2dec( '1C08' ))); %acce 0x08= 4G 

i2cWr(uint16(hex2dec( '1A06' ))); %filtrage+actu 0x06= 19ms 

i2cWr(uint16(hex2dec( '3710' ))); %INT_PIN_CFG 

i2cWr(uint16(hex2dec( '3800' ))); %Interrupt Enable 0 désactivé 
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Chronogrammes mesures : 

 

0x68 adresse I2C du composant 

0x3B adresse de départ de lecture des registres. 

accXH, accXL, accYH, accYL, accZH, accZL, tempH, TempL, gyroXH, gyroXL, gyroYH, gyroYL, gyroZH, gyroZL   

Compilation : 

Simulation externe : 
AVR Memory Usage   

Device: atmega2560  

Program: 24638 bytes (9.4% Full) (.text + .data + .bootloader)  

Data: 1844 bytes (22.5% Full) (.data + .bss + .noinit) 

Déployé sur le hardware : 
AVR Memory Usage  

Device: atmega2560  

Program: 7506 bytes (2.9% Full) (.text + .data + .bootloader)  

Data: 991 bytes (12.1% Full) (.data + .bss + .noinit)  
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Initialisation du composant : 

i2cWr(uint16(hex2dec( '6B00' )));  

 

i2cWr(uint16(hex2dec( '1B10' ))); 
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i2cWr(uint16(hex2dec( '1C08' ))); 
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i2cWr(uint16(hex2dec( '1A06' )));    06= 0b 0000 0110 

 

i2cWr(uint16(hex2dec( '3710' ))); 
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i2cWr(uint16(hex2dec( '3800' ))); 

 

Lecture des valeurs 

 

 

 

 

Temperature in degrees C = (TEMP_OUT Register Value as a signed quantity)/340 + 36.53 

 


