
GPS 1

-10 -5 0 5 10 15

Position Errors [m]

0

200

400

600

800

1000

F
re

qu
en

cy

GPS 2

-6 -4 -2 0 2

Position Errors [m]

0

500

1000

1500

2000

2500

3000

F
re

qu
en

cy

GPS 3

-6 -4 -2 0

Position Errors [m]

0

5000

10000

15000

F
re

qu
en

cy

GPS 4

-10 0 10 20

Position Errors [m]

0

500

1000

1500

F
re

qu
en

cy

Probability density function for Latitude Error- Point 2


